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FPS To Slot 56

LoopTimeMillisec O ' 0 to 100 milliseconds (def. 1mS)
DisableReturnPackets ' Disable also REPLY for ALL DEVICES

DeviceType FeeTech

UNIT OF MEASURE PARAMETERS

Comment these 1ines to use the RAW MOTOR STEPS

5§51.2 = 0-4096 and belt reduction of 4.5 to 360 degree
Add also the option "C" (calibrations) to DEST. and POS.

StepsPerDegree 2 11.377777

Milliampere multiplier _
FeeteTech motors = 6.5 mA per unity
The first parameter is the motor number or "BC" for all
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Mil1iAmperePeruUnit BC 6.5
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Theremino Motors
ID Setting Sequence
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Consigli per impostare gli identificatori

In alcuni casi i motori si trovano in uno stato indefinito e non accettano il comando
di impostazione degli ID.

In questa pagina spieghiamo una procedura sicura per impostare gli ID dei motori
lasciandoli tutti collegati in parallelo sulla linea di trasmissione.

@ Chiudere e riaprire la applicazione Motors per assicurarsi che il pulsante
"START THE ID SETTING SEQUENCE" non sia in uno stato intermedio
(colorato di arancione). Oppure premere il pulsante in modo che ritorni verde.

@ Spegnere l'alimentatore che fornisce corrente ai motori, attendere qualche
secondo che i led si spengano e poi riaccenderlo.

@ Disabilitare i pulsante "Reconnect"

@ Assicurarsi che la porta COM sia giusta. Se si hanno dei dubbi scollegare |l
cavo USB e controllare i nomi delle porte. Poi ricollegare il cavo USB e
vedere quale nuova porta appare.

@ Adesso tutti i motori dovrebbero fare due brevi lampi rossi ogni secondo.
In caso contrario spegnere e riaccendere I'alimentatore.

@ Impostare First ID =1
@ Impostare Last ID = <Numero di motori del sistema>
@ Impostare il cursore a meta (con il valore 50)

@ Premere il pulsante "START THE ID SETTING SEQUENCE" e attendere che
finisca di parlare.

@ A questo punto tutti i motori dovrebbero fare 3 lampi rossi ogni secondo.
In caso contrario ricominciare da capo.

Con questa sequenza si dovrebbe riuscire sempre, anche nei casi piu difficili, a
impostare gli ID senza essere costretti a scollegarli e impostarli uno per uno.

Purtroppo pud succedere, per vari motivi, di non riuscire a completarla, ma
ripetendola piu volte si impara e alla fine si riesce di sicuro.

Nelle pagine seguenti trovate un riassunto delle spiegazioni
e le immagini di tutti i comandi che si usano durante queste operazioni.
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Pannello delle Opzioni

Open the option window.
pp{ (set device identifiers)

| EE B EEEE 6
Types | X L'ingranaggip apre la finestra dgl!e quioni_ per
- assegnare l'identificatore a tutti i dispositivi e
| Edt DeviceTypes | anche per aggiornare il firmware e assegnare
onds (def. 1ms) . . . .. ey s .
Y for ALL DEVICES - il numero di serie ai dispositivi del sistema
_ | | theremino (TMOT e TSIO).
E motors) selection using a magnet
— |22
= E Minimur change
e Il primo pannello in alto imposta il tipo di
pevice type dispositivo.
Device name |FeeTech j ‘ Edit DeviceTypes ‘
.+ Theremino Motors - V3.1.5 - Options
Set identifier ( FeeTech and Dynamixel ) Device type
Identifier 2 EI: - Connect a single device to the serial port Device name [TMOTL <] | R

- The device must be working on the COM

- Set the Identifier { from 0 to 199 )
SETLEVIEELL - Press the "SET DEVICE ID" button

|—Set identifier ( FeeTech and Dynamixel )

|—Set identifier ({ TMOT ) Set identifier { TMOT )

|—F|rmware update ( TMOT ) Device selection using a magnet

|
| First ID Last ID
- - 22
|—Advanced firmware options ( TMOT ) | | 1 :‘ | 1 :‘ O Minimum change
|

Progressive serial number ( TMOT) \ START THE ID SETTING SEQUENCE \

Audio helper
. . - |Ita'lian Female j 7 L
Se si sceglie un FeeTech o un Dynamixel s s
allora viene abilitato solo il primo pannello Firmware update ( TMOT )
per dare l'identificatore a tali motori. Per ‘ Browse firmware location ‘ Automatic frmware update ¥

Write firmware to all the connected motors

questa operazione bisogna scollegarli dalla ‘
linea e collegarli uno per volta.

Advanced firmware options { TMOT )

Se invece si sceglie un TMOT o uno TSIO
si abiliteranno quattro pannelli con i quali si
assegnano gli identificatori, si aggiorna il
firmware e si imposta il numero di serie ai

. P . . Writing ' T !
dispositivi del sistema theremino (TMOT e | Sendreset command | speed 0
TSIO). E tutto questo molto comodamente, Prograssiva sarial numbar { THOT )
senza dover scollegare i dispositivi dalla -

q 42 EI Password |
linea comune.

‘ Write and increase the Serial Number
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Individuare i dispositivi connessi

Chi assembla o modifica apparecchi composti da piu motori si trova spesso in
difficolta perché non conosce lidentificatore e il BaudRate dei motori che sta
collegando. E, sadicamente, non conoscendoli non & possibile riprogrammarli con

I'identificatore e il BaudRate appropriati.

Finora l'unico metodo possibile per ottenere queste informazioni era utilizzare la
applicazione "FT Servo Debug" di FeeTech, impostando diversi BaudRate e
premendo "Open", "Search", "Stop" e "Close" ripetutamente, fino a individuare
casualmente la configurazione di uno o piu motori e visualizzarli nell'elenco.

Device types Test Devices
Baud rates 1 S00E  TSIO
Doiie s eseein ALL =| [7 o0 TR Per facilitare queste operazioni
i -~ IIDZ”Q: - le ultime versioni di Motors
contengono il nuovo pannello
EitlzmsEfies TEST "Test devices".

Basta premere il pulsante "TEST" e in pochi secondi tutti i dispositivi vengono

individuati e appaiono nella lista, ciascuno con il suo ID e il suo BaudRate.

Effettuare una ricerca completa di tutti i dispositivi per tutti i
BaudRate possibili potrebbe richiedere alcuni minuti,
pertanto abbiamo preparato numerose opzioni per
restringere la ricerca alle aree piu comuni e ridurre il
tempo di ricerca a pochi secondi.

Con "ACTUAL" si cercano gli ID dei motori solo con il
BaudRate attualmente utilizzato. Con "VALID" si provano
solo i BaudRate validi per i motori attualmente configurati.
Con "ALL" si provano tutti i possibili BaudRate. Con
"100K..5M" si provano quelli da 100K in su e con
"1K..100K" si provano solo quelli da 100K in giu. Infine con
2M, 1M, 500K, 250K, 128K, 115200, 76800, 57600, 38400
e 9600 si provano le singole velocita.

Restringere la ricerca ai soli primi nove dispositivi fa
diminuire drasticamente il tempo di ricerca.

In tutti i casi comuni si ottiene una ricerca veloce ed
efficace con: "Baud rates = ALL" e "ID range = 1 to 9"

Test Devices

Baud rates

ALL -
ACTUAL

VALID
ALL
100K. .5M
1K..100K
2M

1M

500K

1

500K
500K

TSIO
STS3215

and 35K

128K
115200
76800
ID| 57600
—{38400
719600

Test Devices

Baud rates

ACTUAL -

ID range

1 to 9 A

1to9
1 to 19

1 to 199

selection using a magnet

22

Minirmum change

1
2

S00K
500K

TSIO
STS3215
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Impostare l'identificatore dei dispositivi

Se si connettono due o piu dispositivi sulla stessa linea e con lo stesso ID si
verificano errori di comunicazione. In questi casi la velocita di comunicazione
potrebbe scendere molto e l'indicatore far lampeggiare la parola "Disconnected"”.

Pertanto per utilizzare piu di un dispositivo & necessario prepararli collegandoli uno
per volta e assegnhando ad ognuno di essi un ldentificatore differente.

Motori Feetech e Dynamixel

4

4
4

Set identifier ( FeeTech and Dynamixel )

Identifier 2 El: - Connect a single device to the serial port
- The device must be working on the COM

- Set the Identifier ( from 0 to 199 )
- Press the "SET DEVICE ID" button

| SET DEVICE ID |

Collegare un singolo dispositivo e assicurarsi che stia comunicando. Se non
comunica utilizzare i software di Feetech e Dynamixel per impostarlo.

Scegliere un identificatore da 0 a 199 diverso per ogni motore.
Premere il pulsante SET DEVICE ID.

Dispositivi TMOT e TSIO

v ¢ ¢

Set identifier { TMOT )

Device selection using a magnet

First ID Last ID 55
| 1 i‘ | 1 :‘ D Minimum change
‘ START THE ID SETTING SEQUENCE |
Audio helper
- 79 0
|Ita1 1an Female j Tolume O O Zhead

Tuttii TMOT e TSIO possono restare collegati alla linea comune.
Impostare FirstID e LastID e poi premere "Start the id setting sequence”.

Seguire le istruzioni vocali e identificare i dispositivi, uno dopo l'altro quando
richiesto, avvicinando un magnete ad ognuno di essi.

Se la sensibilita & troppo bassa si deve avvicinare troppo il magnete, mentre
se é troppo alta si rischia di selezionare per sbaglio un altro dispositivo.

Se si fanno errori si pud fermare la procedura premendo di nuovo il pulsante
e ricominciare.

IMPORTANTE
A fine sequenza fate il test per vedere se i motori hanno gli ID giusti
Se non riuscite, eseguite la sequenza completa, punto per punto,
come spiegato nella prima pagina di questo documento.
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